| dE/dx estimator 1 |

QA4AF T Entries 1613

) E : : : : : i | Mean 2.144

f 5 5 5 : : i | Std Dev 1.711
0.35 - -rrrremrirrm e e Al s O Sy |
- Entries 1302

r : : : : : : Mean 2.11
0.3 i e preee foeeeei| std Dev 1.737
- Erl1tries l l 1311
0.25 C Mean 2112
L Std Dev 1.717
0.2F ebeeeeded b ]
L Entries 420

r : : : : : Mean 2.093
0.15F AL t+----2--+| Std Dev 1.646

0.1

| dE/dx estimator 2 |

0.35

0.3

0.25

0.2

0.15

0.1

______________________________________________ Entries 1613
E : : : : : © | Mean 2.053
W 5 5 5 5 5 : | Std Dev 1.677
C Entries 1302
o : : : : : ¢ | Mean 2.024
o T CTT [ Std Dev 1.71
‘ Entries 1311

C : : : : : : Mean 2.021
- : : : : : : Std Dev 1.685

C : : : : : Entrles 420
n : : : : : Mean 1.983
N PR B PR prrrreritet] Std Dev 1.586

0.05 |- ieeeedemee e g 0.05
:Illilll E III.IIII.II
e T 213
c [ ©
@ oF X i
- 0.8
1:" : : AE 3 11T : ' 0.6
012345678910 012345678910
dE/dx, harm?2 dE/dx, trunc40
—a— DOM_V000I_RO0000000I__Global__mKkFit_baseline
—e— DQM_V0001_R000000001__Global_mkFit_var

—— DQM_V0001_R000000001__Global
e — DQM VOOOl R000000001__Global

—_mkFit_jcoreNoClean

...... R e e e —TITeS TOIS CToeS 1613
Mean 4.426 : : : : : | Mean 0.212
Std Dev 4.95 i : : : : : | std Dev 0.5429
..................................................................... .| 0.8 ; ; |
Entries 1302 R : : : : | Entries 1302
Mean 4.346 0.7/ RRREERRE Beeeeeee Peeeeeee Peeeeesss #[ Mean 0.1912

Std Dev 4.998

Entries 1311
Mean 4.496
Std Dev 5.132

Entries 420
: : : : : Mean 4.788
""" A S Y 5.308

...................................................

E ; ; ; ; ; ;
O 10 20 30 40 50 60 70 80
dE/dx number of measurements

__mkFit_jcore50maxCand-33DUPremoval

0.5 oo froeeee freeeee proeee | std Dev 0.5381

0.9k

Std Dev 0.5075

Entries 1311
Mean 0.2075

. .. U U T :.| Entries 420
: : : : i [ Mean 0.2143
Std Dev 0.518

......................................................................

......................................................................

....................................................................

0 10 20 30 40 50 60 70 80

dE/dx number of measurements with saturation



	Contents
	Page 1


