| dE/dx estimator 1 | | dE/dx estimator 2 |

- - - - - - Entries 54308 - - - - - - - Entries 54308
0.35 R e P f2--nisof Mean 2.383 0355 """" AR N L 2.393
L : : : : : .| Std Dev 1.978 L : : : : : . | Std Dev 2.033
0.3 irmerieeeed SERRIS oo t-----i--[Entries 54744 0.3fF - teerieee SRCTRR e teee-i[Entries 54744
- Mean 2.384 L : : : : : ¢ [ Mean 2.394
r : : : : : : Std Dev 1.978 n Std Dev 2.033
Q.25 oottt ] O A S P ]
- : : : : : | Entries 54756 - Entries 54756
r : : : : : : Mean 2.384 n : : : : : : Mean 2.394
0.2[ e AR poeessereseoesio-o| Std Dev 1.978 0.2t ARREEE feeesseteseenteeo| Std Dev 2.033
C i | Entries 54741 N : : : : : i | Entries 54741
0_15: ----- AR AR AR e f--oo--i--[ Mean 2.385 0_15:-----;------; ------- SRR peesseetesessedel Mean 2.395
L : : : : : : Std Dev 1.977 L . . . . . . Std Dev 2.033
O Rl o e S A S S O R 1 s S S S
0.05f- L N SR - R preee 0.05 g -triemfrede by bbb
- __I_: | i -

OJ"\'O ; ||:||||:||||:||||:| OJ.\.Q =

Rati

"
il
X
e T
IS
v
ath-
A4
=
=T T T T

_’_HIIII
2
an
L
PRk
g

5.
L an

4 || | s | e | | 4

-+ 5
e 0

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 2 3 45 6 7 8 9 10
dE/dx, harm?2 dE/dx, trunc40

—=— DQM_mKFIt_TTorigmal

—e— DOQM_mkFit_TT pL

—a— DOQM_mkFit_TT_pLW
—+— DOM_mkFit_TT pLW_IMP

e S JFOUT T T T T —] CTuTeS 54308

0.95

o

Mean 2.063 0.9F - e et e e ;.| Mean 0.1049
Std Dev 2.901 B : : : : : |_Std Dev 0.3558

""" frorrrrr b e T ies 54744 O S =TT 54744

: : : ' [ Mean 2.058 ' : : : : ' [ Mean 0.1046
: : : : : : | Std Dev 2.893 0.7g N prneeee P P :-| std Dev 0.3554
: : : : ¢ | Entries 54756 0.6 feeenenns feeennnn Foeeenn Borerenen i.| Entries 54756
Mean 2.058 : § § § § i | Mean 0.1046
Std Dev 2.893 0 5: : : . | std Dev 0.3554

: : : : ¢ | Entries 54741 K : : : : ¢ | Entries 54741
A P P P P [ Mean 2.059 0.4: """ frneee e e froreeee [ Mean 0.1047
. . . . | Std Dev 2.893 K : : : : ¢ | Std Dev 0.3554

.....................................................................

....................................................................

0 10 20 30 40 50 60 70 80 09551620 30 40 50 60 70 80

dE/dx number of measurements dE/dx number of measurements with saturation

0.95%



	Contents
	Page 1


