| dE/dx estimator 1 |

Ratio

Ratio

il

0.8

0.6

0.4

0.2

Entries
Mean

L : | std Dev 0

= : : : : : | Entries
Mean

i : : : : i | Std Dev 0

Entries
Mean
Std Dev 0

Entries
Mean

Std Dev 0

1

0.4}

0.2

095016 20 30 40 50 60 70 80

0.6k

1.0l

123 45 6 7 8 9 10

dE/dx, harm?2

| dE/dx estimator 2 |

Ratio

il

0.8

0.6

0.4

0.2

Entries
: : : : : t=*| Mean
- : : : : : : Std Dev 0

L : : : : : : Entries
- : . : : : Mean
- : : : : : ¢ |_Std Dev 0

Entries
Mean
Std Dev 0

Entries
Mean
Std Dev 0

1

123 45 6 7 8 9 10

dE/dx, trunc40

—a— DQM_test_CKFFitDefault
—e— DQM_test_mkFitFit
—— DQM_test_mkFitFit_noOL

TTIoTeS JIZU0

—+—— DQM test mkFitNOFit retest

Mean 0

Std Dev 0

:

: : : : . .

: : : : : : [Enties
: : : : : .| Mean 0

Std Dev 0

Entries
Mean 0

Entries
Mean 0

""" D C C o | std Dev 0
5 5 5 5 5 = 5 ]

Std Dev 0

dE/dx number of measurements

Ratio

0.4

0.2

1.9

0.95

0.6k

CTTaTTS
Mean 0
Std Dev 0

:

: : : : . .

: : : : : : [Enties
: : : : : .| Mean 0

Std Dev 0

Entries
Mean 0

""" D C C o | std Dev 0
5 5 5 5 5 = 5 ]

Entries
Mean 0
Std Dev 0

i ) S R s

k-

10 20 30 40 50 60 70 80

dE/dx number of measurements with saturation



	Contents
	Page 1


